
E-LIFT 系列电动智能平衡吊
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自如的操作

随着操作者的动作同步上下移动，

速度根据操作者的移动速度而定，

既实现高速运行，又实现慢速而精

确的操作

超高的速度

提升速度最快可达40米/分钟，比传

统提升设备的速度快2倍，极大地提

高生产效率，同时确保操作者的安

全性

精确的定位

可实现提升速度小于0.3米/分钟的毫

米级精确度，从而确保操作者在提升

或装配精密、易碎部件时进行精确的

定位控制

全行程浮动

浮动模式下只需对负载施加最小250
克的作用力，即可通过双手直接控制

负载，在全行程范围内进行精确定位

和精确放置

安全的选择

符合CE认证，安全可靠。闭环伺服

系统通过多级防护确保操作者的安

全，减少潜在的工伤事故的发生

产品优势

智能化提升系统
英格索兰E-LIFT系列电动智能平衡吊
英格索兰E-LIFT系列电动智能平衡吊采用独有的智能控制技术，以及由工业处理

器控制的伺服驱动系统，为客户提供无与伦比的提升速度和精度，实现了生产效

率的最大化，并最大程度降低工伤事故的发生。
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安全性

防反弹技术

当负载重量发生突然改变时，

设备不发生偏移或反弹

超载保护

当负载超过额定起重量时，设

备会自动保护并无法提升

断电保护

在发生断电故障时，负载将被

保护性制动并锁定在原位

智能化

同轴手柄

360°旋转组件
手柄上下部位用滑环连接，允许手

柄360 °旋转，防止电缆和气管出

现缠绕

人体工程学手柄

手柄设计与操作人员的手部线条相

吻合，符合人体工程学的设计
操作人员到位功能

手柄握把内置光电传感器，能够识别

人手的正常操作，松手即停，即使无

意碰到手柄设备也不会运行

OLED显示屏
手柄上的显示屏可以对设备参数进行菜

单式设置，还可以显示操作模式、负载

重量、错误代码等信息

自定义编程

可通过编程模式设置系统参

数，如虚拟限位、极限速

度、响应速度等功能

扩展I/O接口
同轴手柄提供4个输入点/ 
2个输出点，通过定制编程

实现对夹具装置的完全控制
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特点：

• 手柄与钢丝绳和负载同轴

• 允许操作人员近距离精确控

制负载

• 负载随着操作人员的动作

而移动

应用：

• 同轴操作

• 适用于负载较小，且操作人员

可触及高度的场合

特点：

• 手柄垂悬于主机下方

• 允许操作人员更大范围精确

控制负载

• 上/下控制手柄来移动负载 

应用：

• 远程操作

• 适用于梁下高度有限，且操作

人员无法靠近负载的场合

• 适用于行程较大，操作人员无

法触及高度的场合

特点：

• 手柄通过360°旋转组件与主机

连接

• 允许操作人员更大范围精确控

制负载

• 负载随着操作人员的动作而移动

应用：

• 手柄集成在终端夹具上

• 适用于负载较大，操作人员无法

靠近负载的场合

特点：

• 手柄通过360°旋转组件与主

机连接

• 允许操作人员更大范围精确控

制负载

• 上/下控制手柄来移动负载

应用：

• 手柄集成在终端夹具上

• 适用于负载较大，操作人员无法

靠近负载的场合

EIS017138W16 EIS044138W16 EIS066138W16 EIS132068W18

ERS017138W16 ERS044138W16 ERS066138W16 ERS132068W18

ESP017138W16 ESP044138W16 ESP066138W16 ESP132068W18

ERP017138W16 ERP044138W16 ERP66138W16 ERP132068W18

最大起重量（载荷与工具）（kg） 80 200 300 600
最大提升速度空载（m/min） 40 30 15 7.5
最大提升速度满负荷（m/min） 30 23 12.8 6.8
浮动模式下的最大提升速度（m/min） 36 27 13.5 6.8
最大提升范围（m） 3.5 3.5 3.5 1.7
额定功率（W） 750 1500 2000 2000
主电源电压（VAC） 单相220V±10% 三相220V±10%
最大电流（安培） 10 12 15 15
运行温度范围 -10-60℃

运行湿度范围（非凝结） 0-93%
机械作业可用功率 24VDC、0.5A
虚拟限位和减速点 硬限位、软限位

提升介质 不锈钢钢丝绳（φ5.00mm 19绳束Х7钢丝）  φ6.50mm 19绳束Х7钢丝 

重量显示精度 ±1%额定起重量

冷却方式 自然风 自然风/强迫风

设备重量（kg） 45.5 61.5 62 68.5
噪声 ≤80db

同轴滑动控制手柄

电动智能平衡吊

远程安装式滑动控制手柄

电动智能平衡吊

悬垂式按键控制手柄

电动智能平衡吊

远程安装式按键控制手柄

电动智能平衡吊

控制装置选项

产品规格

EIS

EIS

ERS

ESP

ERP

ERS ESP ERP
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控制装置 起重量 行程距离 钢丝绳长度 手柄气路 转接线

EIS 017 138 W16 SA E
EIS = 同轴滑动控制手柄

ERS = 远程安装式滑动控制手柄

ESP = 悬垂式按键控制手柄

ERP = 远程安装式按键控制手柄

017 = 176 lbs 
         (80 kg)

044 = 441 lbs                      
          (200 kg)

066 = 661 lbs  
          (300 kg)

132 = 1323 lbs  
          (600 kg)

138 = 138 in 
          (3.5 m)

68 = 68 in 
        (1.7 m)

W16 = 16 ft (5 m)
80/200/300 kg标准钢丝
绳长度

W18 = 18 ft (5.5 m)
600 kg标准钢丝绳长度

WXX = 请注明钢丝绳
长度
W20 = 20 ft (6 m)
W23 = 23 ft (7 m)
W26 = 26 ft (8 m)

SA = 同轴滑动控制
手柄带气路

HA = 360 °旋转组件
带气路

E = 折臂吊转接线4米

C = 夹具连接线2米

同轴滑动控制手柄

不带气路 带气路

MK-ELIFT-122 MK-ELIFT-122SA

360°旋转组件
不带气路 带气路

MK-ELIFT-304 MK-ELIFT-304HA

远程安装式滑动控制手柄 悬垂式按键控制手柄

常规款 常规款

MK-ELIFT-122RS MK-ELIFT-132

附加选项

无线遥控手柄 扩展盒

MK-ELIFT-132WL MK-ELIFT-424

滑动小车连接架

IR连接架 KBK连接架

MK-ELIFT-212 MK-ELIFT-212KBK

转接线

折臂吊转接线4米 夹具连接线2米

MK-ELIFT-224E MK-ELIFT-224C

 E-LIFT系列选型表

尺寸图
单位:mm
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可选配件

示例：EIS017138W16SAE

80 kg 200/300 kg 600 kg
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备忘
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备忘
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